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Basismodul

Ubersicht
Kombinationsmdglichkeiten mit Domino Handling Komponenten

Kombinationsmatrix Zu kombinierendes Modul
S S T T T T T S I T
N T N NI N e
: : : : : : : :;:E:S:u\?: : 88 : : : T I
DN NG SN Ww s QoW Ul N S A e
Modulbezeichnung = ¢ = 5 0 6 © o o @ I © Qi viw 0 B B0 O g
: : : : : : : : === : : : : : : : : :
:%:%:%:%:%:%:%:%:D:D:D: 8;8;8;8;;;;;;;6;8;8
LM4S ) o ° N 3 f e fe
LM 4 FZ ‘e R ‘o X
LM5S ° Y ° ° ‘eie: e
LM 5FZ ° ‘e ° Y 3 ‘e ‘e
LM6S ° . ° fe ‘e @ °

LM 8 F/8 F ZA

LM 6 P/PV/PE

LM 8 P/PV/PE/PEV

LM 10 P/PE

DM 4 AE/4Z

DM 5 AE/5Z

DM 6 AE/6Z

ES/KS 4/5

ES/KS 6/8

Baugrésse des kombinierten Moduls méglichst eine Stufe kleiner wahlen wie die des Basismoduls.

Empfehlung zur Kombination von LM S mit DM AE und DM AE mit PG/WG:
Baugrésse des kombinierten Moduls moglichst in der gleichen Stufe wahlen wie die des Basismoduls.
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Ubersicht

Verwendete AbkuUrzungen / Allgemeine Spezifikationen

Erkldrung der verwendeten Produktabkiirzungen (alphabetisch)

4/5/6/8/10 = Modulbaugrésse

AB .................... e A nschlagblook ........................
AE .................... e A nschlag eXter n .......................
AF ..................... :Abfragung .............................
AK .................... e AbdeCkkappe .........................
AT ..................... e Aufbau”ager ..........................
AW .................... e Aufbauw|nke| ..........................
Az .................... e A ufbauzapf en .........................

C = Comcoder

.D. |\/| .................... e Dr ehmod u| ............................
e ~  Elstomerdampfer
B8 - EnfachSchiten
.F. ...................... e From anbau ............................
E - Frontanbau elektrisch
co e F|><|erp I;a.t-t é. ............................
7 —  Frontanbau mit Zwischenstellung
Fea T - Frontanbau mit Zwischenanschlag
JB ..................... e J ust |erb|ock ...........................
o e I|nks ....................................

KA = Kabelkanalabdeckung

k S ......... R Kreuzsohntten ................................
.L. l\/| ......... R |_|nearm odu| .................................
P - Portal (Linearachse) pneumatisch
e - Portal (Linearachse) elektrisch
PV = Portal (Linearachse) elektrisch, verstrkt
.F.) G ......... R F.).a.r.élie.l.g. re|fer ...............................
K - Preumatikkupplung
v - Portal (Linearachse) pneunatisch, verstarkt
.F.z ........... R Resolver .....................................
.F.% R ......... R RedUZIermg ..................................
.S. ........... R S Ch“tten .....................................
sE - Schiiten elektrisch
é D ......... R s tOSSdampf é.r ...............................
VoRu = Voub/Rickhub
WG ........ R vv |nkelgre|fer .................................
é ........... :Zw|schenste||ung ...........................
7N - Zwischenanschlag
w® - Zenerkuppng
ZR ......... :Zemnemng ...................................
.r .e ........... R r eCht S ........................................

Allgemeine Spezifikationen fiir den Einsatz von Domino Handling Komponenten

Betriebsdruck [bar]: 3-7

Weitere Dokumentationen im Internet
Alle Domino Handling Komponenten sind auf www.partserver.de erhdltlich und kénnen mit den gangigen Daten-
formaten einfach in die Konstruktion Gbernommen werden.

> Platzieren statt konstruieren.
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Linearmodule

Drehmodule Linearmodule mit
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Zubehor

pneum. / elektr. pneum. / elektr.

Zwischenpositionen



) lhr sicherer Gewinn

Formgebung, Bauart

Platzsparend dank kompakter Bauart

Klare geometrische Form

Keine vorstehenden Kanten

Hohe Positioniergenauigkeit

Stabilitdt und Belastbarkeit durch

spielfreie Nadellagerfiihrungen
Hundertprozentige Reproduzierbarkeit dank
formschlUssigem Aufbau

Hubeinstellung, Uberwachung

Einfaches und schnelles Einrichten dank Hubjustierung
unter Druck

Kein Nachjustieren der Sensoren

Hohe Verflgbarkeit durch einfachen Austausch handels-
Ublicher Sensoren im Servicefall

Kombinationsmdéglichkeiten
Minimaler Konstruktions- und Montageaufwand dank
durchdachtem System und einheitlichem Rastermass
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Linearmodule
Technische Daten — Zusammenfassung S-Baureihe

Theor. Kraft Fa/Fb [N]:
(pneum. Ausfiihrung bei 5 bar)

Luftverbrauch pro Zyklus

bei 5 bar und Nennhub [NI]: © 006 : 012 : 018 02 03 04 : 03 : 06 : 09
Angriffspunkt fiir : : : : : : : : :
alle Momente [mm]: M: 65 : 65 = 70 ¢ 70 : 75 1 75 1 105 : 120 : 120

Max. statische
Momente [Nm]:

Anschlag vorne

Verstellbereich [mm]: x2° 030 ° 060 : 090 : 060 : 090 © 0120 . 060 . 0-120 : 0-180
ey ............ ............ ............ ............ ............ ............ ............ ............ ..............
Verstellbereich [mm]: x1: 030 : 030 : 030 : 040 : 0-40 : 040 : 030 : 060 : 0-60
Wiederholgenauigkeit [nm]l: . £001 | 2001 | 001 : %001 : 001 : 001 @ 2001 @ =001 : £001

* FUr Berechnungen gilt: Ma/Ma max + Mb/Mb max + Mc/Mc max < 1
* Bei Belastungen die wahrend der Fahrt des Schlittens auftreten ist M max = 20% M max statisch einzusetzen
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Linearmodule
Belastungsdiagramme

Langsbelastung

Die Grafik zeigt die Auslenkung f des
Schlittens unter der Einwirkung der
Kraft F bei max. Hub.

! :
g0 LM4S090 -
E006 LM48-060 -
2005 LM48-030 -

10 20 30 40 50
Kraft F [N]

LM 55120

. E006 LM 5 5-090
© 900 LM 55060

10 20 30 40 50
KraftF [N]

LM‘G $180 ©

CE 6120 :
900 165060 -

10 20 30 40 50 60 70
Kraft F [N]

Querbelastung

Die Grafik zeigt die Auslenkung f des
Schlittens unter der Einwirkung der
Kraft F bei max. Hub.
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Seitenbelastung

Die Grafik zeigt die Auslenkung des
Schlittens bei Punkt A unter Einwirkung
des Moments bei max. Hub.
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Linearmodule
LM 5 S — pneumatisches Linearmodul

Technische Daten, hubunabhéangig Technische Daten, hubabhangig
Zylinderdurchmesser 1 x @20 mm Siehe Seite 36
theor. Kraft (oei 5ba) Fa 157N
Fb 131N

max. Geschwindigkett osms
Preumatikanschlisse mMs

Medum Druckluft gefittert, gest oder ungedlt
Befriebsdruckbereich 3bis7bar
Temperaturbereich Obis+60°C
Wiederholgenauigkeit 00t mm

mex. zulissige Masse ag

Zulassige Verfahrzeit t in Abhdngigkeit der Hubldnge und der Zusatzmasse m
Die aus dem Diagramm ermittelte Veerfahrzeit t darf nicht unterschritten werden.
Empfehlung: Bei Auswahl des Moduls sollte die Verfahrzeit t um 20% erhdht ange-
nommen werden.

m=4kg :
0.30 m=2kg | ¢

m=1kg— :

0 30 60 90 120
Hub [mm]

Zulassige Verfahrzeit t = Verfahrzeit ohne Ventilschaltzeit, bei Nenndruck 6 bar.
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Linearmodule
LM 5 S - pneumatisches Linearmodul

Massbild und Pneumatikschema

-
<
k)

[7]
£
[
Q2
D

c X
i o0
2%
Hio ® © © B £ ¢
%[ 0 6 o o 3 2
H 6 S c
Jg
Hil :
2 4 1
=i ® ©® — =
1) bel eingefahrenen Schiftten _ = QL x
16 30 s _g %
22" alx 30 s h M4 15 sm 23 °
Sensorhalter o 3 ex 30 LELY E E
@
= (79 [® o9
< d S 5 Jg
8 \ 14 M = D =
1) = By — -
w5 3 W5 XEHSUV‘MAW 03 7H! 0 43 A - 2
0 1 60 s 8 =)
Reedschalter U 76 2 'g
ht L2 32
25
A& — OO E <
N = — s 3
) & ® — . : :": 5 E
- THT_/16 tef | e :
2 : M 4x6 — {T;:t : B A
= €4 :
@ ® — :
al | - ~ A\ B = :
L EE - © - —
= : 4 |2 2
9 30 o 30 sm \ _g
hl3 o
he O : T - l £
: 57173 <
1 a
Bezeichnung h 1 lo I3 l4 N n2
LM 5 S-60 60 147.0 163.0 141.7 203.7 3 1
LM 5 S-90 90 181.5 197.5 176.2 238.2 4 2
LM 5 S-120 120 211.0 227.0 205.7 266.7 5 3 E)
[
O
Bezeichnung Bestellnummer
isseg s by
LM 5 S-90 302 6925 -
IM5S-120 3028808 ... 5
inkl. hydraulische Stossdampfer und qE,
4 Zentrierringe @ 10 §
Zubehor Bestellnummer é—;
Zentrieing@ 10 s01522
Endschalter @ 3 300 3162
Endschalter Reed 300 1288 fur Nute
Zentrierkupplung ZK 5/6 300 1845
Stossdampfer ... S035678 e -
siehe Kapitel Zubehor %
S
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Linearmodule mit Zwischenpositionen
Technische Daten — Zusammenfassung S-Baureihe

Hublangen h [mm]:

Theor. Kraft Fa/Fb [N]:
(pneum. Ausfiihrung bei 5 bar)

Luftverbrauch pro Zyklus
bei 5 bar und Nennhub [NI]:

Angriffspunkt fiir
_alle Momente [mm]: o M:o 0086 c 0T TS Te s 108 s 120 s 120

Max. statische
Momente [Nm]:

Anschlag vorne

Verstellbereich [mm]: x2 © 060 : 090 : 060 : 090 : 0120 : 060 : 0-120 : 0-180
e e M B ............ ............ ............ ............ ............ ............ ............ ............ ..............
Verstellbereich [mm]: x1: © 030 : 030 : 040 : 0-40 : 040 : 0-30 : 0-60 : 0-60
e R i oo o ol oo o o o ool

* Fur Berechnungen gilt: Ma/Ma max + Mb/Mb max + Mc/Mc max < 1
* Bei Belastungen die wahrend der Fahrt des Schiittens auftreten ist M max = 20% M max statisch einzusetzen
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Linearmodule mit Zwischenpositionen
Technische Daten — Zusammenfassung
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Belastungsdiagramme S-Baureihe siehe Seiten 37
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Linearmodule mit Zwischenpositionen
LM 5 S ZA — pneumatisches Linearmodul mit Zwischenstellung

LM5SZA

Technische Daten, hubunabhéangig Technische Daten, hubabhangig
Zylinderdurchmesser 1 x @20 mm Siehe Seite 58
theor. Kraft (oei 5 bar) Fa 157N
Fb 131 N

max. Geschwindigkeit osms
Preumatikanschiisse Ms

Medum Druckiuft gefiltert, gedlt oder ungedlt
Befriebsdruckbersich 3bs7bar

Temperaturbereich o-ec°c
Wiederholgenavigkeit +#00tom

max. zUlissige Masse ag

Zulassige Verfahrzeit t in Abhdngigkeit der Hubldnge und der Zusatzmasse m
Die aus dem Diagramm ermittelte Verfahrzeit t darf nicht unterschritten werden.
Empfehlung: Bei Auswahl des Moduls sollte die Verfahrzeit t um 20% erhdht ange-
nommen werden.

035

030 m:4‘kg

v2s "2
e 0'20 L — j :
0 =1kg— :
L= / [ — m :
"8 010 =]

0.05

0.00

0 30 60 90 120
Hub [mm]

Zulassige Verfahrzeit t = Verfahrzeit ohne Ventilschaltzeit, bei Nenndruck 6 bar.
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Linearmodule mit Zwischenpositionen
LM 5 S-ZA — pneumatisches Linearmodul mit Zwischenstellung

£
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]
.................................................................................................................................................... S
Massbild und Pneumatikschema PP o
[ | I ‘
] \ I u
B A D, i 5
L N
L 2 2 P o =
1 N -
573 13 £ £
1 Lo -4 Qo
6 :
Hie ©® © ® B
1k -
¢ o %
! # 3%
T g ~
10 5 E
= ® ©® = g2
) bei eingefahrenen Schitten I = 4o
16 30 am
20 |nix 30 sa h N4 15 so 23
Sensorhalter o 3 Rx_30 H3x08 §
= ® [® E2
d || 9 g
esa g M € D : 38
o€
S £ j2
asl s s | 58
60 ao 8 £ 3
Reedschalter u % - N
ht 120
H = © —
o © © . o
o g THI /16 e E}:‘t S
Zl g M 4x6 T
8 4 g
€] ® £
Q| _E:‘E s @ 3 5
S 0 s 30 wa
h+13
e °
Bezeichnung h I1 lo I3 l4 N1 n2 %
LM 5 S-60 ZA 60 147.0 163.0 1420 204.0 3 0 5]
LM 5 S-90 ZA 90 181.0 1975 176.0 238.0 4 1
LM5S-120ZA 120 211.0 227.0 206.0 268.0 5 2
Bezeichnung Bestellnummer %’
..................................................... 5
LM 5 S-60 ZA 303 8001 £
LM 5 S-90 ZA 303 9508 g
LM 5 S-120 ZA 303 9513 c
..................................................... S
inkl. hydraulische Stossdampfer o
4 Zentrierringe @ 10
ZUDERDE e,
Zentrierring @ 10 300 1622
Endschalter @ 3 300 3162
Endschalter Reed 300 1288 fur Nute 5
Zentrierkupplung ZK 5/6 300 1845 '.q:’
Stossdampfer 303 5678 2
..................................................... 3

siehe Kapitel Zubehor
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